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כלומר גם כאן ההתנגדות תלויה בתדירות. עבור תדירות אפס (זרם ישר) התנגדות 
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, כלומר מעגל כמסנן  מעביר  פס  אחד השימושים העיקריים של מעגלי תהודה הוא
ככל שפס ההעברה קטן יותר כך המסנן .  ים בלבדשמעביר תחום מסוים של תדר

   איכותי יותר

  

   Q -גורם הטיב

הצורך אנרגיה. הוא רכיב הנגד  םלעומתלקבל וסליל יש יכולת לאגור אנרגיה 

הוא היחס בין האנרגיה האגורה גורם הטיב . בצורת חוםבנגד מתבזבזת האנרגיה 

  תהודה. במצב של  בנגדבמעגל (בסליל ובקבל) לבין האנרגיה המתבזבזת 

 מעל זרם המקור  Qבמצב תהודה זרמי הסליל והקבל גבוהים בפקטור בנוסף  SI.  

  :לבין  רוחב  הפסיחס  בין  תדר  התהודה  ה  הגדרת גורם הטיב היא באמצעות
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  מהלך הניסוי. 3
  

לצורך   )6(איור  (Function Generation)נשתמש במחולל אותות   במהלך הניסוי 
  הספקת מתח חילופין למעגל.

  הפעלת המחולל היא באמצעות הכפתורים הבאים : 

  את אמפליטודת האותמשנה  –כפתור שינוי אמפליטודה  

  משנה את תדר האות  (ערך התדר  מופיע בתצוגה) –כפתור שינוי תדר  

 משנה את התחום  שבו ניתן לשנות את תדר האות - בחירת תחומי התדר  

  קובע את צורת האות לסינוס  -סינוסיאלי בחירת אות  
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  תלות הזרם בתדר המקור  3.2
  

  בטור למחולל האותות . ומד זרםנגד חבר קבל סליל 

0.05את ערך הקבל ל 500mH  כוון את ערך הסליל ל F 1680ואת ערך הנגד ל.  

, שנה את הניסויובמתח קבוע לאורך כל הפעל את מחולל האותות במצב סינוסיאלי 

1התדר בטווח שבין  6,000Hz Hz  ורשום את הזרם במעגל עבור כל תדר, בצע

  תדירויות לפחות ובעיקר באזור תדר התהודה. 20מדידות עבור 

  .0.5Kחזור על המדידות עבור נגד עם התנגדות 

  

  תוצאותהעיבוד 
)logותלות הזרם ב )   f( תדרהכן  גרפים של תלות הזרם ב )f.  

1,את מצא את תדר התהודה מתוך הגרפים שהתקבלו,  2,   שעבורםmax

2

I
I ,  את

  .השווה לתוצאות מחושבותואת גורם הטיב של המעגל, רוחב הפס 

  שהתקבלו.הסבר את התוצאות 

  הקבל ערךבתלות הזרם   3.3
  

715Hzשנה את תדר המחולל ל, 3.2מעגל מניסוי תמש בהש  את ערך הנגד ל

500  1.ואת ערך הסליל לH 0את ערך הקבל בין שנה 0.1F F   עבור כל ערך

(המחוגה השמאלית משנה את הקיבול  של הקבל רשום את הזרם המתקבל

0.01בקפיצות של  F  0.001והאמצעית בקפיצות של F 15בצע כבאמצעות שניהם 

  .מדידות, במיוחד הקפד למדוד באזור השיא)

  עיבוד תוצאות
  .את התוצאות נתחוערך הקבל הכן  גרפים של תלות הזרם ב


